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Classe 4A                                                                                                 Insegnanti:    Giovanni Ros

                                                                                                              Enzo Fasan

Programma consuntivo di:      SISTEMI ed AUTOMAZIONE INDUSTRIALE

Tempi

0.0 Q
Pneumatica

L’aria compressa, il compressore, il gruppo FRL, il serbatoio.

Componentistica pneumatica: attuatori S.E./D.E., valvole distributrici: 3/2, 5/2, unistabili e bistabili, tipi di azionamenti e simbologia, tipologie costruttive.

Dimensionamento di un attuatore, diagramma pressione/portata di una valvola, dimensionamento di valvole pneumatiche.                                                                                                                          0,5 Q

Funzioni logiche e valvole logiche pneumatiche (OR, AND), valvole regolatrici di pressione e portata.

Schemi di collegamento degli attuatori: singolo attuatore S.E. e D.E., regolazione della velocità e della corsa. Circuiti pneumatici fondamentali.   

1,0  Q
Tecniche di comando pneumatico: diagramma delle fasi, segnali istantanei, continui e bloccanti.

Realizzazione dei cicli di lavoro: metodo diretto, metodo dei collegamenti, risoluzione dei segnali bloccanti: metodo della cascata. Cicli con segnali ripetuti realizzati con il metodo della cascata. 

 1,5  Q

Elettropneumatica

Componentistica elettropneumatica: elettrovalvole, contattori (relè), elementi di pilotaggio ed ausiliari.

Circuiti elettropneumatici fondamentali

Realizzazione di sequenze con tecnologia elettropneumatica.

Confronto tra la tecnologia pneumatica e quella elettropneumatica.

2,0  Q

Laboratorio

Illustrazione di semplici circuiti pneumatici ad un attuatore. Creazione su pannello pneumatico di circuiti semplici a S.E. e D.E.. Creazione di circuiti  A+/B+/A-/B-  a comando semiautomatico e automatico. Creazione di circuiti a tre attuatori. Creazione di circuiti a tre attuatori con corse contemporanee. Circuiti a cascata con due o tre distributori. Circuiti a cascata minimizzati. 

Automation Studio: l’interfaccia grafica, la libreria, le valvole, gli attuatori. Realizzazione di semplici e complessi circuiti pneumatici mediante Automation Studio

Per gli allievi:                                                                                                Gli insegnanti:
Il modulo seguente verrà svolto nell’ambito di Meccanica e Macchine:
Oleodinamica
Caratteristiche dei fluidi idraulici, vantaggi e svantaggi di un sistema idraulico rispetto ad un sistema pneumatico.

Leggi di Stevino, Bernoulli, principio di Pascal, equazione di continuità.

Componentisticaoleodinamica: la centralina, schema e componenti. Il serbatoio: funzioni e tipologie costruttive. Filtri. Scambiatori. Le pompe volumetriche: vantaggi, tipi, le pompe a portata variabile:

assiali a testa inclinata, a palette, a ingranaggi. Caratteristiche delle pompe: cilindrata, portata, velocità di rotazione. Potenza idraulica e rendimento globale. Durata e curve caratteristiche. Attuatori oleodinamici: S.E./D.E., telescopici, a paletta. Dimensionamento di un attuatore oleodinamico. Cenni sulle valvole oleodinamiche. Accumulatori: tipologie e funzioni svolte

Circuiti o.d. fondamentali: circuiti elementari, realizzazione di una sequenza, movimenti sincronizzati.

Esempi di circuiti oleodinamici: sollevatore a parallelogramma, argano, carrello elevatore.

Comandi elettroidraulici.

Per gli allievi:                                                                                                Gli insegnanti:
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